
 

 

 

 

 

 



 

1 2а 2б 3

15 9 9 15

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17

1.1.1 Іноземна мова (за професійним спрямуванням) 10,0 300 100 100 200

1.1.1.1 Іноземна мова (за професійним спрямуванням) 1 3,0 90 30 30 60 2

1.1.1.2 Іноземна мова (за професійним спрямуванням) 2,0 60 20 20 40 2

1.1.1.3 Іноземна мова (за професійним спрямуванням) 2б 2,0 60 20 20 40 2

1.1.1.4 Іноземна мова (за професійним спрямуванням) 3 3,0 90 30 30 60 2

1.1.2 Інтелектуальна власність 2а 3,0 90 30 20 10 60 3

1.1.3 Охорона праці в галузі та цивільний захист 3,0 90 30 20 10 60

1.1.3.1 Охорона праці в галузі 1 1,5 45 15 15 30 1

1.1.3.2 Цивільний захист 1 1,5 45 15 5 10 30 1

1.1.4 Фізичне виховання 2б дф* с* с* с*

16,0 480 160 40 120 320 4 5 2 2

1.2.1 Науково-дослідна практика 1 3,0 90

1.2.2 Переддипломна практика 4 7,5 225

1.2.3 Виконання кваліфікаційної роботи магістра 24,0 720

34,5 1035

1.3.1 Захист кваліфікаційної роботи магістра 4 1,5 45

1,5 45

52,0 1 560 160 40 120 320 4 5 2 2

2.1.1.1 Високі технології в машинобудуванні 2б 5,0 150 50 30 20 100 5

2.1.1.2
Дослідження та випробування верстатів і верстатних 

комплексів
1 6,0 180 60 45 15 120 4

2.1.1.3 Мехатронні системи 7,0 210 78 30 15 33 132

2.1.1.3.1 Мехатронні системи 1 6,0 180 60 30 15 15 120 4

2.1.1.3.2 Мехатронні системи (курсова робота) 0,5 15 9 9 6 1

2.1.1.3.3 Мехатронні системи (курсова робота) 2б 0,5 15 9 9 6 1

2.1.1.4 Моделювання та оптимізація технологічних систем 2а 6,0 180 60 30 20 10 120 6

2.1.1.5 Системи автоматизованого проектування верстатів 7,5 225 75 30 30 15 150 

2.1.1.5.1 Системи автоматизованого проектування верстатів 1 6,0 180 60 30 30 120 4

2.1.1.5.2
Системи автоматизованого проектування верстатів 

(курсовий проект)
1 1,5 45 15 15 30 1

31,5 945 323 165 100 58 622 13 7 6

1.2 Практична підготовка

Разом п. 1.1:

V. ПЛАН НАВЧАЛЬНОГО ПРОЦЕСУ НА 2018/2019 НАВЧАЛЬНИЙ РІК

 Розподіл годин на тиждень за курсами і семестрами 

 2 курс 

 кількість тижнів у семестрі 

1 ОБОВ'ЯЗКОВІ НАВЧАЛЬНІ ДИСЦИПЛІНИ

 1 курс 

 в
сь

ог
о 

 с
ам

ос
ті

й
н

а 
ро

бо
та

 

 л
аб

ор
ат

ор
н

і 

 п
ра

кт
и

чн
і 

21

4

аудиторних

п
ро

ек
ти

Розподіл за семестрами

 З
аг

ал
ьн

и
й

 о
бс

яг
 

№
 п

/п

 НАЗВА НАВЧАЛЬНОЇ ДИСЦИПЛІНИ 
 у тому числі: 

 е
кз

ам
ен

и
 

 з
ал

ік
и

 

курсові

 л
ек

ц
ії 

 К
іл

ьк
іс

ть
 к

ре
ди

ті
в 

Є
К

Т
С

 

1.3 Державна атестація

Разом п. 1.2:

Разом п. 1.3:

2.1 Цикл професійної підготовки

 Кількість годин 

 р
об

от
и

 

1.1 Цикл загальної підготовки

18

2.1.1 Блок дисциплін вільного вибору за науковим спрямуванням "Комп'ютеризовані мехатронні верстати та системи"

Разом п. 2.1:

2 ДИСЦИПЛІНИ ВІЛЬНОГО ВИБОРУ

 Разом п. 1: 



 

2.1.2.1 Автоматизоване проектування інструментів 7,5 225 75 30 30 15 150 

2.1.2.1.1 Автоматизоване проектування інструментів 1 6,0 180 60 30 30 120 4

2.1.2.1.2
Автоматизоване проектування інструментів (курсовий 

проект)
1 1,5 45 15 15 30 1

2.1.2.2 Високі технології в машинобудуванні 2б 5,0 150 50 30 20 100 5

2.1.2.3
Інструментальні системи та інструментальне 

забезпечення 
1 6,0 180 60 45 15 120 4

2.1.2.4 Мехатронні системи 7,0 210 78 30 15 33 132

2.1.2.4.1 Мехатронні системи 1 6,0 180 60 30 15 15 120 4

2.1.2.4.2 Мехатронні системи (курсова робота) 0,5 15 9 9 6 1

2.1.2.4.3 Мехатронні системи (курсова робота) 2б 0,5 15 9 9 6 1

2.1.2.5 Моделювання та оптимізація технологічних систем 2а 6,0 180 60 30 20 10 120 6

31,5 945 323 165 85 73 622 13 7 6

2.1.3.1
Динаміка підйомно-транспортних, будівельних і 

дорожніх машин
1 7,0 210 75 45 30 135 4

2.1.3.2
Комп'ютерне моделювання і оптимальне проектування 

підйомно-транспортних, будівельних і дорожніх машин
4,0 120 54 18 36 66

2.1.3.2.1
Комп'ютерне моделювання і оптимальне проектування 

підйомно-транспортних, будівельних і дорожніх машин
2,0 60 27 9 18 33 3

2.1.3.2.2
Комп'ютерне моделювання і оптимальне проектування 

підйомно-транспортних, будівельних і дорожніх машин
2б 2,0 60 27 9 18 33 3

2.1.3.3

Моделювання робочих процесів та експериментальні 

дослідження підйомно-транспортних, будівельних і 

дорожніх машин

7,5 225 99 33 66 126

2.1.3.3.1

Моделювання робочих процесів та експериментальні 

дослідження підйомно-транспортних, будівельних і 

дорожніх машин

1 4,0 120 45 15 30 75 3

2.1.3.3.2

Моделювання робочих процесів та експериментальні 

дослідження підйомно-транспортних, будівельних і 

дорожніх машин

1,0 30 18 9 9 12 2

2.1.3.3.3

Моделювання робочих процесів та експериментальні 

дослідження підйомно-транспортних, будівельних і 

дорожніх машин

2б 1,0 30 18 9 9 12 2

2.1.3.3.4

Моделювання робочих процесів та експериментальні 

дослідження підйомно-транспортних, будівельних і 

дорожніх машин (курсова робота)

0,5 15 8 8 7 1

2.1.3.3.5

Моделювання робочих процесів та експериментальні 

дослідження підйомно-транспортних, будівельних і 

дорожніх машин (курсова робота)

2б 1,0 30 10 10 20 1

2.1.3.4
Системи автоматизованого проектування підйомно-

транспортних машин
4,5 135 45 16 29 90

2.1.3.4.1
Системи автоматизованого проектування підйомно-

транспортних машин
3 3,0 90 30 16 14 60 2

2.1.3.4.2
Системи автоматизованого проектування підйомно-

транспортних машин (курсова робота)
3 1,5 45 15 15 30 1

Разом п. 2.2:

2.1.3 Блок дисциплін вільного вибору за науковим спрямуванням "Підйомно-транспортні мехатронні системи"

2.1.2 Блок дисциплін вільного вибору за науковим спрямуванням "Комп'ютерно-інтегровані технології інструментального виробництва"



 

2.1.3.5
Стандартизація, сертифікація, метрологія та якість 

підйомно-транспортних, будівельних і дорожніх машин 
3,0 90 54 36 18 36

2.1.3.5.1
Стандартизація, сертифікація, метрологія та якість 

підйомно-транспортних, будівельних і дорожніх машин 
1,5 45 27 18 9 18 3

2.1.3.5.2
Стандартизація, сертифікація, метрологія та якість 

підйомно-транспортних, будівельних і дорожніх машин 
2б 1,5 45 27 18 9 18 3

2.1.3.6 Спеціальні крани 6,0 180 90 30 15 45 90

2.1.3.6.1 Спеціальні крани 1 5,0 150 75 30 15 30 75 5

2.1.3.6.2 Спеціальні крани (курсовий проект) 1 1,0 30 15 15 15 1

32,0 960 417 178 81 158 543 13 9 9 3

2.2.1.1 Комп'ютерні системи інженерного аналізу 3 7,5 225 75 30 45 150 5

2.2.1.2 Наукова робота та принципи її організації 1 3,0 90 30 20 10 60 2

2.2.1.3  Науково-дослідна робота магістранта 12,5 375 130 130 245

2.2.1.3.1  Науково-дослідна робота магістранта 3,0 90 30 30 60 3

2.2.1.3.2  Науково-дослідна робота магістранта 2б 3,5 105 40 40 65 4

2.2.1.3.3  Науково-дослідна робота магістранта 3 6,0 180 60 60 120 4

2.2.1.4  Спецкурс за напрямком магістерської роботи 3 3,0 90 30 15 15 60 2

2.2.1.5 Сучасні програмні засоби у наукових дослідженнях 3 7,5 225 75 30 45 150 5

2.2.1.6 Сучасні фізичні та математичні методи досліджень 2б 3,0 90 36 18 9 9 54 4

36,5 1095 376 113 99 164 719 2 3 8 16

2.2.2.1 Комп'ютерні системи інженерного аналізу 3 7,5 225 75 30 45 150 5

2.2.2.2 Наукова робота та принципи її організації 1 3,0 90 30 20 10 60 2

2.2.2.3  Науково-дослідна робота магістранта 12,5 375 130 130 245

2.2.2.3.1  Науково-дослідна робота магістранта 3,0 90 30 30 60 3

2.2.2.3.2  Науково-дослідна робота магістранта 2б 3,5 105 40 40 65 4

2.2.2.3.3  Науково-дослідна робота магістранта 3 6,0 180 60 60 120 4

2.2.2.4  Спецкурс за напрямком магістерської роботи 3 3,0 90 30 15 15 60 2

2.2.2.5 Сучасні програмні засоби у наукових дослідженнях 3 7,5 225 75 30 45 150 5

2.2.2.6 Сучасні фізичні та математичні методи досліджень 2б 3,0 90 36 18 9 9 54 4

36,5 1095 376 113 99 164 719 2 3 8 16

2.2.3.1 Методичні аспекти наукових досліджень 3 4,5 135 60 30 30 75 4

2.2.3.2
Надійність, довговічність та працездатність підйомно-

транспортних, будівельних і дорожніх машин
3 3,0 90 30 16 14 60 2

2.2.3.3 Наукова робота та принципи її організації 6,0 180 72 36 36 108

2.2.3.3.1 Наукова робота та принципи її організації 3,0 90 36 18 18 54 2

2.2.3.3.2 Наукова робота та принципи її організації 2б 3,0 90 36 18 18 54 2

Разом п. 2.3:

Разом п. 2.2.2:

2.2.1 Блок дисциплін вільного вибору за науковим спрямуванням "Комп'ютеризовані мехатронні верстати та системи"

2.2 Дисципліни науково-дослідної підготовки

Разом п. 2.2.1:

2.2.2 Блок дисциплін вільного вибору за науковим спрямуванням "Комп'ютерно-інтегровані технології інструментального виробництва"

2.2.3 Блок дисциплін вільного вибору за науковим спрямуванням "Підйомно-транспортні мехатронні системи"



 


